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INTRODUCCION

El equipo de telemando Logic es un sistema de Telecomunicaciones que responde a la necesidad de
realizar la captura y tratamiento de datos en instalaciones que se encuentran dispersas, es decir, los puntos de
captacion de informacion y el lugar de tratamiento de la misma se encuentran tan alejado que no resulta posible el
uso de simples conexiones de conductores.

El funcionamiento del sistema es bidireccional, por ello es posible ademas de recuperar la informacion, la
activacion de elementos desde el centro de control, asi como conocer el estado de los equipos de captacion de
datos.

BREVE DESCRIPCION DEL SISTEMA.

La base del sistema reside en una red de comunicaciones digital que permite el intercambio de
informacion entre distintas unidades Logic por medio de enlaces de radio semiduplex y controlados por un
equipo presente en el centro de control de la instalacion.

El centro de control recupera y procesa
toda la informacion procedente de los distintos
puntos de captura, pudiendo actuar de forma
pasiva (si s6lo desecamos obtener la
informacién) o activa (si necesitamos que
existan procesos de automatizacion).

Todo el sistema esta basado en un
microcontroladores VLSI de 8 bits de la familia
8051 a una frecuencia de reloj de 12 Mhz y con
una velocidad de ejecucion de 1 Mips,
velocidad mas que suficiente para este tipo de
aplicaciones.

El disefio de los equipos ha sido
realizado por personal de Andaluza de Técnicas
y Control, por lo cual podemos ofrecer un
esmerado servicio postventa y formativo del
uso del telemando. Asimismo es posible la
realizacion de soluciones a medida en los casos
que no puedan cubrirse con los modelos
predisenados.

Tanto la instalacion como la configuracion pueden hacerse por parte del usuario, ya que los equipos se
configuran por medio de un enlace RS-232-C con un PC y una aplicacion desarrollada por nosotros a ese efecto.

Los Tableros, 19 (Apartado 184) — E 29120 Alhaurin el Grande (Malaga) ESPANA - TIf.: +34 902 367 168
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CARACTERISTICAS

Generales: = Proteccion contra sobretension, mediante Varistor.

= Limitador de corriente para proteccion contra
=  Microcontrolador de la familia 80c51, velocidad de cortocircuitos.

proceso 12 Mhz. .
=  Medidas 278x322,8x142,5 mm.

= 32 Kbytes de memoria Flash.
= 32 Kbytes de memoria RAM. Equipo de Radio

= 32 Kbytes de memoria Eeprom.

= Puerto comunicaciones RS232. - Banda UHF 402 — 435 Mhz.

= Hasta 256 estaciones en una misma red de . Cumple especificaciones TIA/EIA-603 & ETS 300-113.

comunicaciones. . Canalizaciones en 12.5 y 25 Khz. Programable.
=  Moédem FFSK 1200/2400 baudios. *  Potencia de salida 100mW a 5 W programable.
= Equipo de radio en Banda de UHF cumpliendo las . Tipo de modulacién F3D, F3E.

directrices de la UN30 y UN31. o )
. Frecuencia intermedia 45.1 Mhz. & 455 Khz.
=  Funcion de repetidor digital (digipeater).
. Numero de canales 16.
= Envolvente en plastico ABS IP65. ) o
. Oscilador sintetizado.
= Dos formatos de comunicaciones: Mediante pooling

continuo de Central-Remotas, o por iniciativa del operador. = Alimentacién 12V DC. +- 5V.

= N°identificacion de Red, programable en memoria no " Temperatura de trabajo —30°C a +60°C.
volatil. = Consumo en reposo 65mA.
. I\:I(‘)’lg(:ielntificacién de Estacion, programable en memoria no . Consumo a plena potencia 1,5A.

. . = Sensibilidad <-117dbm
= Alimentacion 12 VDC. y 220 VAC.

= Cargador de bateria incorporado

LOGIC V0 LOGIC V4
= 8 entradas digitales, de ellas 4 son integradoras de pulsos = 16 entradas digitales, de ellas 4 son integradoras de pulsos
(optoacopladas). (optoacopladas).
= 4 caudales medios. = 4 caudales medios.
= 4 contadores totalizadores virtuales. = 4 contadores totalizadores virtuales.
= 4 salidas a relé libre de potencial para cargas de 3A. = 8 salidas a relé libre de potencial para cargas de 3A.
= 4 entradas analdgicas, configurables individualmente a = 8 entradas analdgicas, configurables individualmente a
tension o corriente (0-5 V 6 4-20 mA). tension o corriente (0-5 V 6 4-20 mA).
=  Consumo a 12VDC desde 143 mA a 1,75 A. = 8 salidas analdgicas 0-5 V.
=  Consumo a 12VDC desde 150 mA a 1,9 A.

http://www.anteco.es E-mail: anteco@anteco.es
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APLICACION EN UNA RED DE ABASTECIMIENTO DE AGUA.

Una de las principales aplicaciones es la automatizacion y control de una red de suministro de agua
potable.

Toda la informacién de la instalacion estara centralizada en un puesto central (PC). Para la presentacion de
la informacion recogida de campo desde las estaciones remotas y el control de procesos, se disefiara una aplicacion
SCADA bajo entorno Windows (preferentemente). Esta aplicacion presentara pantallas de sindpticos donde
vengan representados todos los elementos que las estaciones remotas tengan que supervisar y controlar.

Estas pantallas, presentaran mediante elementos graficos, animaciones y visualizadores, los niveles de
agua de los depositos, la concentracion de cloro libre a la salida de los depositos, los caudales de entrada y salida,
y el estado de funcionamiento de las bombas, de las valvulas de regulacion , etc., es decir, de todos aquellos
elementos a controlar en la red.

Tal como hemos mencionado anteriormente, toda la informacion de la instalacion estara centralizada
en un puesto central (PC), esto permitira:

e La maniobra automatica de las bombas y valvulas motorizadas de las diferentes fuentes de suministro que
abastecen los depdsitos, en funcion de consignas de nivel (conocimiento en tiempo real de los niveles) y
horarias configuradas desde el PC del centro de control, lo que permitira una optimizacioén en el empleo de la
discriminacion horaria, con la consiguiente reduccion de costes de la energia consumida.

e Un control exhaustivo del nimero de horas de funcionamiento y del nimero de maniobras de todos los
equipos electromecanicos asociados al mismo, que facilitard la gestion del mantenimiento preventivo y
correctivo.

e El almacenamiento de datos historicos de los principales parametros de control de la instalacion que permitiran
definir y caracterizar su comportamiento en condiciones normales y extremas. Los informes generados a partir
de esta informacion facilitaran posteriormente la toma de decisiones sobre las medidas correctoras para la

optimizacion de su funcionamiento.

e De acuerdo con las consignas de las sefiales se establecera un sistema de alarmas, que nos permitird conocer
cualquier desviacion de los parametros establecidos y poder actuar en consecuencia.

En definitiva, la implantacion del sistema de control permitira el control exhaustivo de la instalacion, con el fin de
poder detectar cualquier anomalia en la misma de forma rapida y eficiente, de manera que su repercusion en la
instalacion o procesos sea lo mas escasa posible.

La aplicacion facilitara la gestion de las instalaciones realizando entre otras las siguientes funciones:
e Adquisicion de sefiales digitales.

e Adquisicion de sefiales analogicas.

e Adquisicion de pulsos.

http://www.anteco.es E-mail: anteco@anteco.es
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e Telerregulacion: Esta funcion permite al operador enviar a las unidades remotas los valores de consigna
introducidos manualmente.

e Impresion de alarmas y cambios: Las alarmas de medidas aparecen en la impresora (a peticion del cliente)
mediante un mensaje indicando que se ha producido la alarma con fecha y hora, asi como la identificacion del

punto y su descripcion.

e Lectura de datos-informes: Mediante el teclado se podra obtener sobre terminal de pantalla 6 impresora los
datos en forma de informes.

e Variables calculadas: El sistema dispondra de las funciones necesarias para el calculo de variables tanto
analdgicas como digitales.

e QGraficos: bajo esta funcion se incluira la representacion grafica de la secuencia de medidas, etc., de acuerdo a
las necesidades del cliente.

e Contador de maniobras: Permite registrar el tiempo de funcionamiento de las bombas.
e Funcidn estadistica. Permite calcular valores estadisticos de los datos recogidos.

e Menu: Permite al operador acceder a la informacion de forma rapida y clara.

e Archivo historico: almacena en disco los archivos creados.

Ademas de otras funciones requeridas por el cliente.

ELEMENTOS CONSTITUTIVOS DEL SISTEMA.
Cualquier sistema basado en Logic estara compuesto de los siguientes elementos:

- Unidad remota: se trata de un equipo que se encuentra ubicado en el lugar fisico donde se encuentra
la informacion que necesitamos conocer. A ¢l estaran conectados los sensores necesarios para
convertir esa informacion a sefiales eléctricas y se encargara de leer esas sefiales (analdgicas o
digitales) y ponerlas a disposicion del centro de control. De este tipo de unidades existiran varias,
instaladas en los lugares donde necesitemos realizar la captacion de datos.

- Centro de Control: estard formado por un Médem, un servidor DDE y un SCADA, que comunicara
con cada una de las unidades periféricas, las cuales le responderan con la informacion disponible, y
realizaran el tratamiento de los datos.

http://www.anteco.es E-mail: anteco@anteco.es
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Trasmisor
32 KEprom 32 K RAM 32 K Eeprom Modem FFSK de Radio
SAB 80C537
8 entradas 8entradas | g . i
salidas | 8 salidas Puerto /O

COM 1| COM 2| digitales analogicas | gigitales | analégicas

optoacopladas| 420MAO | o reias 0-5V 8 digitales
0-5V
RS232 RS232 Convertible
RS485 a salidas o
RS422 entradas

ESTACIONES REMOTAS.

Cada una de las estaciones remotas estd compuesta por una placa Logic VO o V4, a la que asignaremos
una direccion dentro de la instalacion, por medio de la cual el centro de control se comunicara con ella. A dicha
placa se conectara el equipo de radio por medio del médem integrado en la misma

Logic-PR
Ampliaciones :

La asignacion de la direccion, asi como los parametros de funcionamiento de las placas Logic, se realizan
por medio de una aplicacion bajo entorno Windows que permite tanto leer como modificar los parametros. La
grabacion se realiza en una memoria de tipo Eeprom que esta instalada en la tarjeta, impidiendo que por falta de
energia se pierdan estos parametros y al mismo tiempo simplificando la instalacion del equipo.

http://www.anteco.es E-mail: anteco@anteco.es
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Pantalla de verificacion y configuraciones

CENTRO DE RECOGIDA Y TRATAMIENTO DE DATOS.

Los elementos que deben instalarse en el centro de recogida de datos dependen de que tratamiento
queramos hacer de la instalacion. Si necesitamos que la sefial procedente de la estacion remota sea simplemente
visualizada, deberemos usar un controlador de sindptico, si, por el contrario, debemos usar esa sefial para activar
alglin mecanismo o circuito, deberemos aplicar una tarjeta de ampliacion asignada al periférico que la obtiene. Si la
necesidad, por el contrario, es de centralizar la captura de datos y realizar procedimientos informaticos con ella,
debera usar un ordenador con la aplicacion de gestion de datos, el cual permite también la visualizacion de la
misma y su eventual modificacion.

En el esquema siguiente podemos ver un ejemplo de instalacion con todas las posibilidades descritas.

http://www.anteco.es E-mail: anteco@anteco.es
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Esquema de aplicacion de equipos.

UNIDAD PERIFERICA 1
(Logic VO0)

UNIDAD PERIFERICA 2
(Logic V4)

RED COMUNICACIONES

UNIDAD DE CONTROL
CENTRAL. (Logic)

ORDENADOR DE GESTION DE LA INSTALACION.

http://www.anteco.es E-mail: anteco@anteco.es
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MODO FUNCIONAMIENTO

El modo de trabajo del telemando Logic esta orientado en modo “pooling”, es decir, el centro de control
realiza llamadas ciclicas a cada una de las estaciones remotas presentes en la, enviandoles la informacion que tiene
para ellos, y recibe la contestacion con los datos capturados.

Todas las comunicaciones estan formadas por tramas de informacion que contienen la direccion de la
estacion de origen y destino, el codigo de la instalacion y las sefales que son enviadas. También se incluyen unos
codigos correspondientes a comandos para distinguir qué es lo que el equipo de destino debe realizar con los datos
recibidos, ademas de distinguir el nivel al que se realiza comunicacion.

Periferico

/ _\/‘ Periferico

Centro de
Control

X

Periferico

Periferico

Basicamente existen tres niveles de comunicacion en el sistema, el nivel mas bajo, es el que comunica las
tarjetas Logic con los sensores, el intermedio es el de enlace por radio entre el centro de control y las estaciones
remotas, y ¢l mas alto lo forman las comunicaciones entre el moédem del centro de control y el ordenador de
gestion.

PROTOCOLO DE COMUNICACIONES.

El protocolo de comunicaciones con el que operan nuestros equipos Logic es el ANSI BLC, que permite
comunicaciones en modo semidiplex con suficiente velocidad para este tipo de enlaces.

Cada trama de informacion esta formada como se indica. :

. Caracter de inicio.

=  Numero de instalacion.
= Direccion de origen.

. Direccién de destino.

=  Tipo de mensaje.

http://www.anteco.es E-mail: anteco@anteco.es
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= Caracter de control de bloque.
*=  Fin de mensaje.

A fin de que la estacion de origen pueda conocer si el mensaje ha sido recibido correctamente, una vez que
la estacion de destino ha procesado y comprobado que el mensaje es correcto devuelve un caracter de recibido. Si,
por el contrario, la recepcion ha sido erronea, contestara indicando que se vuelva a transmitir dicho mensaje.

Peticion Informacion
Respuesta

Fin de Enlace >

4

En el caso de que no se reciba respuesta por parte del equipo destinatario de la informacion, se volvera a
intentar de nuevo, y, si no tienen resultado positivo, se generard una alarma indicando falta de respuesta del

periférico solicitado.

La comunicacion sigue esta norma, sea cual sea el origen y destino del mensaje, para mantener una
homogeneidad en el modo de funcionamiento y asegurar la recepcion de cualquier tipo de mensaje.

http://www.anteco.es E-mail: anteco@anteco.es
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